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i510 Genel Bakis
Surucu Baglantilari

2

X3- Kontrol terminalleri
X9- Role cikisi
X16- Diagnostik modul baglanti yuvasi
X20- Hafiza modulu
X100- Sebeke baglantisi
X105- Motor baglantisi
X216- Network (opsiyon)
CANopen/Modbus secim anahtari
Urlin etiket plakasi
) Surtcd durum LED’leri
) Network durum LED’leri
) PE/Toprak baglantisi
13) Shield baglantisi (CANopen/Modbus)
14) Shield baglantisi (Terminal baglantilar)
15) IT vidasi
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i550 Genel Bakis
Surucu Baglantilari

3

1) X1- Safety Modul (Opsiyon)

2) X3- Kontrol terminalleri (standart 1/0)

3) X9- Rdle ¢ikisi

4) X16- Diagnostik modul baglanti yuvasi

5) X20- Hafiza modulu

6) X100- Sebeke ve DC Bara baglantisi (sadece
3faz modeller igin)

7) X105- Motor ve Frenleme Direnci baglantisi

8) X109- PTC qgirisi

9) X2xx- Network (opsiyon)

10)Baud rate ve haberlesme secim anahtari
(CANopen,Modbus,Profibus)

11)Uriin etiket plakasi

12)Surucu durum LED’leri

13)Network durum LED’leri

14)Shield baglantisi (CANopen/Modbus)

15)Shield baglantisi (Terminal baglantilar)

16)PE/Toprak baglantisi

17)IT vidasi

© Lenze SE
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Keypad Tanitimi ve Kullanimi

» Enter tusuna basarak parametre gruplarini acabilirsiniz.
Toplamda 9 adet parametre grubu mevcuttur. Grup 0 hizl
devreye alma parametrelerini igerir. Grup 1l'den aktuel
veriler izlenir. Diger gruplar ana parametre gruplaridir. i500
parametreleri PX seklinde tanimlidir. «X» bulundugu grubu
belirtir. Ornegin; P200.XX parametresinde P2 Grup 2'yi
tarif eder. Bu parametreye ulasmak icin ‘Enter’ tusuna
basilir. Grup bolimu agildiktan sonra Yukari/Asagi oklar ile

Grup 2 bulunur ve ‘Enter’a basilir. Tekrar Yukari/Asadi Keypad Kontrol Motor Yén Degistirme

oklar ile ilgili parametreyi bulunur ve ‘Enter’ tusuna On/Off
basarak igerisine girilir. ligili degisiklik yapilarak enter Start == Stop/reset
tusuna 3 sn basil tutulur ve kaydedilir. Onceki menuye
veya ana menuye donmek igin ‘Geri’ tusunu kullanilr. : Enter

» Ekranin soI"Ust kbsesinde__pqrametre ismi ya da kontrql Yukari/Asagi Oklar
modu, sag Ustte calisma yonU ya da parametre degiskeni,
sol altta Keypad kontrol/ ya da 1/0O kontrol oldugu, alt orta Geri

kisimda manuel ya da otomatik modu, sag altta ise
parametrelerin kaydedilip kaydedilmedigi (set yazisi yanip

sonuyorsa kaydedilmemistir) gosterilmektedir. _ _
Dikkat! Ekranda KSTOP’ yaziyorsa, Keypad ile motoru

durdurdugunuz anlamina gelir. Tekrar ¢aligtirmak igin
O ‘Start’ tusuna basmalisiniz.

4 © Lenze SE mnze

Not: Keypad'de program ¢ekme/atma 6zelligi yoktur.



Keypad ile Devreye Alma
Start/Stop

Keypad ile devreye almak igin:
» ‘CTRL’ tusuna basiyoruz.

» Ekranda ‘Keypad full CTRL ON ‘ yazisi ¢ikinca
‘Enter’ tusuna basiyoruz.

Not: Ekranin sol alt kdogesinde ‘LOC’ yazdigini
gormeniz gerekmektedir. Aksi takdirde keypad ile

motoru kontrol edemezsiniz. Keypad Kontrol Motor Yén Degistirme
» Ekranda LOC yazisini gordukten sonra ‘Start’ O”/OﬁStart

tusuna basarsaniz motor 20 Hz'de donmeye Stop/reset
baglar. Bu Lenze default keypad hizidir.
Degistirmek isterseniz P202:01’den baslangic ' Enter

hizini degigtirebilirsiniz. Ayni sekilde motor y
donmeye basladiktan sonra Asagi/Yukari oklar Yukan/Asagt Oklar
yardimiyla frekansi arttirnnp azaltabilirsiniz. Geri
Motor hizini maksimum ve minimum frekans

degerlerine kadar degistirebilirsiniz.
» Min. Motor Frekansi: P210:00

Dikkat! Ekranda KSTOP’ yaziyorsa, Keypad ile motoru
> Max. Motor Frekansi: P211:00 durdurdugunuz anlamina gelir. Tekrar ¢alistirmak igin
O ‘Start’ tusuna basmalisiniz.

5 © Lenze SE mnze



Keypad ile Devreye Alma
Start/Stop

» Motor donme yonunu degistirmek istiyorsaniz, yon
degistirme butonuna bastiktan ve ekranda ‘keypad
direction’ Rev (geri) ya da FWD (ileri) yazisi
ciktiginda Enter tusuna basilimalidir.

Not: Motor yon degistirme ve motor hizini arttirma
ozellikleri kontrol Keypad’de ise aktiftir. Motoru |/O’lar
ile kontrol ediyorsaniz bu oOzellikleri kullanamazsiniz.

Ayrica keypad kontrol aktif degilken ve motor Keypad Kontrol . _
donuyorken ‘Stop’ tusuna basarsaniz motor durur ve On/Off Motor Yon Degistirme
ekranda ‘KSTOP’ yazar. Tekrar calistira bilmek icin Start Stoplreset
start tusuna basiimalidir.
> Keypad kontrol aktif iken Keypad'i cikarirsaniz Enter
§UrUcU h’ataya duser. Tekrar yerine takip Yukari/Asagi Oklar
Stop/reset’ tusuna basarsaniz hata ortadan
kalkacaktir. Geri
» Keypad ile yaptiginiz degisiklikler hemen
kaydedilmez! Kaydetmek i¢in ‘Enter’ tusuna 3 , , ,
saniye basili tutmaniz gerekmektedir. Sag alta Dikkat! Ekranda KSTOP’ yaziyorsa, Keypad ile motoru
yanip sénen ‘SET’ yazisi sabit ise degisikleriniz durdurdugunuz anlamina gelir. Tekrar ¢aligtirmak igin

kaydedilmistir. O ‘Start’ tusuna basmalisiniz.
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Surucuye Baglanma Modulleri Tanitimi

Easy Starter programi ile PC Uzerinden surdcuye baglanmak igin
sagdaki iki modulden birini kullanabilirsiniz:

>

USB modulu ile standart bir android data kablosu (mikro USB)
kullanarak suriacuye baglanabilirsiniz. Bu modul ile baglanmak igin
surucuye enerji vermenize gerek yoktur. Direkt PC Uzerinden
gelen 5VDC ile Kontrol Karti canlanacaktir. Surticu enerji altinda
iken de baglanabilirsiniz.

WLAN modulu ile baglanmak icin modulu surlcuye takin.
Surtcunun enerji altinda oldugundan emin olun. Bilgisayarinizin
kablosuz aglar kisminda i5 ile baglayan aga baglanin. Sifre:
password (lenze varsayilan sifresidir) girdikten sonra surucuye
baglanabilirsiniz.

Surucuye baglanma ve diger ayarlar igcin sonraki slaytlari inceleyeniz.

Not: USB modul ile program atma/cekme islemi icin suricuye enerji
vermenize gerek yoktur. Surucuye enerji vermeden USB modul ile
baglanabilirsiniz. WLAN ic¢in sUrUcuye mutlaka enerji vermeniz
gerekmektedir.

7
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Easy Starter / PC Arayuzu Programi
Programi agma

> ‘Easy Starter’ programini bilgisayariniza
kurdugunuzda masa Ustinde ‘Easy
Navigator (1) adinda bir kisa yol programi
olugur. Bu program ile bilgisayarinizda
kurulu Lenze programlarini acabilirsiniz.
Easy Navigator'e cift tikladiktan sonra
acllan pencerede (2) numaral kutucuk

g
13
L]
g
g

icerisindeki simgeye tiklayiniz.  Agilan BE |6 0§ cm.o

welcome penceresinde orta Ust kosede e ]|
bulunan ‘Open’ secgenegi ile daha oOnce
yapillan ve PC’'nize kaydettiginiz bir o G s
programi aclp inceleyebilirsiniz. ‘Add e
Device’ secenegi ile ise surucuye online P ]
baglanabilirsiniz. E R

» Surucuye USB modul ile baglaniyor isek
USB, WLAN modul ile baglaniyorsak
WLAN’ secenegini secip alt sag kosede E——
bulunan «insert» sekmesini tiklayiniz. A

G&Se 7
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Easy Starter
Program Tanitimi

(1) Open: Onceden vyapilan projeleri ‘offline’ olarak
agmanizi saglar.

Download: Kayitl bir programi surucuye
yukleyebilirsiniz.

Upload: Surdcudeki programi bilgisayariniza
kaydedebilirsiniz.

Compare: Programliari fabrika ayarlari ile
karsilastirabilirsiniz.

Save: Yaptiginiz degisikliklerin  sUrlGctude kalici
olmasini istiyorsaniz ‘Save’ ikonuna tiklamaniz
gerekmektedir.

Reset Device:  Sdrucuyu  fabrika  ayarlarina
dondurebilirsiniz.

Blink: Sdrtcu Uzerindeki ledleri belli bir sure ile yakip
sondurebilirsiniz. Surdcu kontrolu igin ayarlanmis bir
ozelliktir.

Reset Fault: Suricude olugsan hatalar sifirlayabilirsiniz.

Manual: Motoru manuel olarak kontrol edebilirsiniz.
Bazi serilerde bu ozellik kullanilamaz.

9 © Lenze SE
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Open 5 Export Download Upload Compare Save Resetdevice  Blink

(i

4 [P Online devices
) My Devioe (i510 Can basic 10 50 Hz)

5 @l

Application

a ). D D

Login  Reset fault = Inhibit

Online commands

Controller  Application
. P Enable _
Manual

@ loghook [ Fieldbus  |/Q Input/output  |L= PID = Sequencer ® Infa Off Counter

DC-bus voltage

Frequency setpoint
Output frequency motor
Torque demand value
Torque actual value
Mator voltage

Motor current

Effective power

Apparent power

Modes of operation display

Motor control mode

Active drive mode

Active control source

Active sstpoint source

Mo v

]
i
T
T
i —
il T—

ME0 |
| —

m
II‘ VA control (open loop) (6]

[

[1] |Resible 1O corfiguration [0]
[] |Network Setpaint [5]

m Ready to switch on; Voltage ena

T —
| —
| —
Hr=r=——

Heatsink temperature Device actual wtiisation

—100 ]
—50
- 1

—0
Mzs | < M=

M=
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Diagnosis Sayfa Tanitimi

Siricil ve Motor Durumlarini izleme

motor ve surdcunin
incelemek, degerleri

Diagnosis sayfasi
genel durumunu
okumak icin kullanilr.

1-Surucuntn anhk degerlerini gorebilirsiniz.

2-Surucunun durumunu hatalarini, hata
kodlarini, hata agiklamasini gorebilirsiniz.

3-Surdcu sicakligina bakabilirsiniz.

4-Surucu durumuna

bakabilirsiniz.

5-Motor
bakabilirsiniz.

yuklenebilirlik

yuklenebilirlik durumuna

10 © Lenze SE

. EASY Starter V1.16.0.0 (Manufacturer license) - i310 Can basic 10 50 Hz - 002 - My Device

E;' [ Import

Open
File
Device list | Display device name (device type) ~

g 0 = &

= Bport Download Upload Compare Save Reseidevice Blink

4 [ Online devices

] My Device (510 Can basic 10 50 Hz)

Application

Diagnosis  Settings Parameter

@ Loghook r!—l Fiel

<)

’ =

). D KD .
Login  Reset fault

Online commands

Type: 1510 Can basic 10 50 Hz
Address path: 002

Name: My Device

Wersion: 54.012

Bus server: OPC Systembus Server

Device description:i510 No Bus / Can / Modbus bas

DC-bus voltage m v

Frequency setpoint m Hz

Output frequency mator m Hz

Torque demand value m Nm

Torque actual value m Nm

Motor voltage m I:I VAC

Mator current m A

Effective power m kW

Apparent power m KVA

Modes of operation display m |MS. Velocity mode [-2] |

Motor control mode

Active dive mode

Active control source

Active setpoint source

m |V/f control (open loop) [6] |
[1] |Velacity made [0] |

[1] [Fexible 140 cortiguration (0] |
[T] [ Network Setpaint [5] |

Heatsink temperature

—100
=50

0
Mzss | <

[7][Fex. 1: S eabod |

Motar utilisation §71)

mp ]

®
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Settings Sayfa Tanitimi
Devreye Alma Temel Ayarlar

Settings sayfasi motor etiket degerleri,
motor segimi, input ayarlari ve hiz

@

ayarlarinin oldugu sayfadir.

nosis  Setiings  Parameterlist Trend = Extras

®_

1- Surucu parametre gruplarinin oldugu
bolumdur. Ana basliklardan ilgili sekme ve
parametrelere ulasabilirsiniz.

Starting/stopping performance
Inverter load characteristic
Mains voltage
Frequency limits and ramp times
Quick stop
S-shaped ramps.

= Motor control
Vi characteristic control (VFC)
Motor rotating direction

2- Motor calisma modu, motor hiz kaynagi,
ilk calisma durumlari, durus metotlari,
frekans ve ivmelerin ayarlandigi bolumdar.

3- Motor tanitildigi bolimdar.

4- Input ayarlari ve jog hiz degerlerinin
girildigi bolumddr.

11 © Lenze SE

=

&) Q) k°; &
Basic seting Motor control Fesible 1/0 confiauration
Device name | Motor control mode s Enable inverter ]
B T W] N R
Rated mains valtage | Reted speed o om Activate quick stop ]
Activate network cortral [ 1] Rated frequency M Hz Run forward (CW) [T

Corfiguing the network Motor rated cunent 1 A Run reverse (CCW) [T
Defaut setpoint source [ 1] VA charactetstic control (VFC)

Corfiquration of analoq inputs Base vokage m v Activate preset (bt 0) M
Start method i Base frequency m Hz Activate preset (bt 1) M
Start at power-p i Fixed boost m % Preset 1 M He
Stop method [[[sendedramp ]~ Preset 2 M Hz

Preset 3 m He

Minimum frequency o Hz
Merretervers o Hz
Acceleration time 1 o s
Deceleration time 1 M s
Quick stop deceltme 1] s

Lenze




Surucu Calisma Modu Ayari
Calisma Modlari

12
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Modes of operation 6zelligi ile sGricunun
calisma modlari degistirilebilir.

MS: Veloctiy Mode [-2] > Hiz Modu
MS: Torque Mode [-1] > Tork Modu

No mode change/assigned [0] > ¢alisma
modu secilmedi.

CiA: Velocity mode [2] > haberlesme
uzerinden hiz modu

Basic setting

Device name
Mades of operation
Rated mains voltage

Activate netwark control

Default setpoint source

[1] [aky

[1]|MS: Velocity mode [-2]

II' MS: Torgue mode [-1]
II‘ Mo mode changeassigned [0]
CiA: Velocity mode [2]

Corfiguring the networs

|I| Analog input 1 [2] e

T memdim immdimem mF e mlmm e

Lenze



Motor Kontrol Mod Ayarlari

Motor control mode Ozelligi ile motorun calisma
modlari degistirilebilir. (P300:000)

>

13

Servo control (SC ASM) [2] > Servo kontrol gibi
kullanilabilir. Motor encoderi direkt surtclye
baglanarak  calistirilabilir.  PLC  Uzerinden
pozisyon kontrolu yapilir.

Sensorless contr. (SL PSM) [3] > Geri
beslemesiz «senkron motor» kontrolu yapilr.

Sensorless vector (SLVC) [4] > Geri
beslemesiz vektor modudur. Akim/Tork kontrolu
yaparak motoru sdrekli sabit tork da tutmaya
calisir Bu__modu _sectikten sonra _motor
kalibrasyonu yapiimahdir.

V/f control (open loop)[6] > Skaler moddur.
Acik cevrim V/f kontroludur. Default degerdir.

V/f control (Closed loop)[7] > Skaler moddur.
Kapali ¢evrim V/f kontroludur. Encoder baglantisi
gerekir.

© Lenze SE

Mator control

Maotor control mode

Rated speed

Rated frequency

1]

1]
1]

W control {open loop) [6] A

Servo contral (SC ASM) [£]
Sensorless contr. (SL PSM) [3]

Sensorless vector (SLVC) [4
WA control (Closed loop) [7] I
/1

Lenze



Encoder Ayarlari

Digital Input 3 ve Digital Input 4 e encoder
baglantisi yapilir.

Encoder settings menusunden
« Encoder tipi secilir. (P410:002)
» Encoder pulse degeri girilir. (P341:001)

Sinyal kaynagi icin P711:001 parametresi
Feedback 1 (DI3/DI4) [1] segcilir.

14 © Lenze SE

Diagnosiz  Settings  Parameterlist Trend Exiras

‘m €— Overview\Additional functions\Encoder settings

Search paramefers in dialogs

Parameter dialogs

= Additional functions

Keypad

Wireless LAN (WLAN)

DC braking

Brake energy management
Load loss detection
Access protection
Parameter change-over
Holding brake control
Flying restart circuit

Device overdoad monitaring
Additive voltage impression
Position counter

Mains failure control
. .

P711:001

% | |E HTL Encoder DI/ DI4

Position counter: Signal source

Position counter: Reset mode

Input function

Increments./revolution

[T] HTL encoder >= 512incr. [1]

[1]]128

In case of the inverter, the digital inputs D13 and D14 can be configured as HTL input to
evaluate the signal of a cost-effective HTL encoder or a reference frequency ("pulse train").

Disbled [0]

P711:003

Position counter: Actual position

Intemal mator madel [B]

Feedback 1 (DI3/DI4) [1]

Lenze



Motor Ayarlari
Lenze Motor Var ise

T Eger Motorumuz Lenze Motor ise,
Mg 31855 Aerz;St'aB"'1 motor Uzerinde bulunan etikette
IMot| -Cermany el - C86 kodu ile motor bilgilerini
GKS05-3M HAR 080G33 1745 | kW [ 1,50 7,50 2% sirlictiye direkt yiikleyebilirsiniz.
MDEMAXX090-3201N | Y 400 | 460

: 0,82 '/ : v
=4 A 522
1765 gm TM2=403 N R 230 400

s £ : RangeA: +.1go
N2=33,8 r/mife (50Hz) 3 A Y 3,80 '034‘0 ( S =
1 . B | ’ | ) ! 1
3| |cLrPaso | A 6,60 6,70 | Iso CLF
B r/m!n' 1410 | 1720 | 2520| IP55
| n% | 79,0 | 81,0 | 850 Tko
s nve | 0,73 | 0,73 ‘

A 002

052585 10000175381914 C86 | 1267 1268
WCCUICEL LT L L] ] i C86

Lenze motorlarinin etiketinde bulunan ozel
bir koddur.

15  ©Lenze SE '_enze



Motor Ayarlari
Lenze Motor Var ise

Easy Starter ile

baglandiginizda,

Programi surdcuye

1- Settings sekmesine giriyoruz.

2- Acilan sayfada Overview kategorisine
basiyoruz.

3- Select Motor butonuna tiklayarak motor
segim ekranini agiyoruz.

4- Motor secim ekrani

5- Lenze motor etiketinde bulunan C86
kodunu belirtilen kisma giriyoruz.

6- Motor Ozelliklerine gore uygun olan
motor segimini yapiyoruz.

7- Ok butonu ile motor 6zelliklerini strucu
uzerine yukluyoruz.

16 © Lenze SE

@ 3 Brameter list  Trend — Extras

E. n € Overview

= Rasic: zefl 1g
Starting/stopping performance
Inverter load characteristic
Mains voltage
Frequency limits and ramp times
Quick stop
S-shaped ramps
= Motor control
W/ characteristic control (VFC)
Motor rotating direction
Switching frequency changeover
Motor protection
= Optimisation of motor control
VA voltage boost
Skip frequencies
Slip compensation
Oscillation damping
Optimising the stalling behaviour
Motor contral selection
Torque control w/ freq. limit
= Flexible 1/0 configuration
Start / stop motor
Setpoint change-over
Reset emor
Activating DC braking manually
Activating ramp 2 manually
Triggering a user-defined fault
Corfiguration Frequency threshold
Corfiguration of digital inputs
Configuration of analog inputs
Corfiguration of digital outputs
Corfiguration of analog outputs
Fieldbus - CANopen
= Configuring the process controller
Process controller - idle state and rinse funct]
= Additional functions
Keypad
Wireless LAN (WLAN)
DC braking
Brake energy management
Load loss detection

@ Mo connection Application changed

Search paramefers in dialogs | Q, 0/0 v o~
Basic sefting Motor control
Device name II‘ |aa | Motor control mode
]
Modes of operation II‘ | MS: Velocity mode [-2] ~ | Select motor...
Rated mains voltage |I| |? w | Rated speed
Activate network control II‘ | Mot connected [0] w | Rated frequency II‘ _ Hz
Configuring the networ Motor rated cument A

Defautt setpol L Select motor e
@ Filter criteria

gt niegfbd
. Name

art at powe

Rated power
_— l:l
C86 value of the motor nameplat;
Minimum C36 Name Rated power kW] Parameter Walue
Maximum MDEMAQDS0-32 Motor circuit configuration  Star connection
) MDEMAQS0-32 230V 1 5 Isolation class F

Accoermiiog MDEMAQS0-32 460V 15 Motor type ASM
Deceleration Rated cosine phi 0.76

i Rated cumrent 38A
S Sonkl Rated frequency 50 Hz

Rated power 1.5kW
B Signal Flow Rated speed 1410 1/min
Rated voltage 400V




Motor Ayarlari
Lenze Motor Yok ise

Easy Starter Programi ile surtcuye

baglandiginizda,
1- Settings sekmesine giriyoruz.

basiyoruz.

3- Motor Kontrol sekmesine basiyoruz. Neto otating e

Switching frequency changeover Default setpoint sounce

4- Motor etiket degerlerini giriyoruz. = Optesation fnoor cone

|2 o0~ -

Q)

®

Starhng!ﬁopplng performance Basic setting
Inverter load characteristic PrEYEDR

2- Acilan sayfada Overview kategorisine s votage odesfopertin

Frequency limits and ramp times
Quick stop

S-shaped ramps

= Mator control Activate network control

VA characteristic contral (VFC)

Motor protection

VA voltage boost Start method
Skip frequencies

5- Max yuklenebilirlik degerlerini giriyoruz. Sipcanpereaton Satatpowerss

17 © Lenze SE

Oscillation damping Stop method
Optimising the staling behaviour
Motor control selection
Torque control w/ freq. limit

Mimimiim fram imnre

Keypad ile Motor Degerleri Girme

P308:01 — Motor yuklenebilirligi
P324:00 — Max akim

P320:06 — Motor Gucl (kW)
P320:07 — Motor Voltaji (V)
P320:04 — Motor Devri (rpm)

P320:05 — Motor Frekansi (Hz)

P323:00 — Motor Akimi (A)

P320:08 —Gug¢ Faktori

Q Mator control
Mator control mode II‘ |WF cortrol (open loop) [6] ~

[1]| Ms: Velocity mode [-2]

Rated mains voltage

[T]| Not connected [0]

Configuring the network

II‘ Analog input 1 [2]

Configuration of analog i

[T] | Normal [0]
(1] |off o)

v | Select motor...
D rwiees O e
1 ———1
Mot ntrol mod VA control I “ Control of & typical asynchronous AC induction motor.
or cemmmade ] e [ T E e S e et ] e T s et e [ W R

the inverter to the motor.

No motor feedback is supported in this mode

Torque response and speed regulation are sufficient for many general purpose applic
conveyors, pumps, fans, etc_

See "Motor Control Optimization” below for further adjustments to enhance motor pef

Modes of operation [T]| ms: Velocity mode (21 ~

VA istic control (VFC)

m Standard ramp [1]

VA characternsicshaps 1] Motor name
Mator rated cument A

Motor rotating dirsction Rated speed om

Limitation of rotation o Rated frequency Hz

Suitching frequency changsover Rated voltage v

Switching frequency | Casine phi

Mator protection Mator control optimization

Maximum utilisatidll (60 s] % VA vottage boost
Max curert % Skip frequencies

Slip compensation
Threshold A

Qscillation damping

Optimising the staling behaviour

Lenze



Fren Ayarlari

Easy Starter Programi ile surtcuye
baglandiginizda,

1- Settings sekmesine giriyoruz.

2- Acllan sayfada Additional functions
kategorisine basiyoruz.

3- Holding brake control sekmesinden
fren kontrolunu(P712:001) Automatically
[O] olarak ayarliyoruz.

Fren baglantimizi digital output 1 e
bagliyoruz.

Parametreler

P712:01 — Brake mode «0» Automatically
secilerek mekanik fren aktiflestirlir.

DO1 fabrika ayarlari mekanik fren olarak

atalidir.

18 © Lenze SE

r‘Jsi Parameterlist Trend Extras

=

| Search paramefers it dizlogs

‘m — Overview\Additional functions'Holding brake control

¢

Parameter dialogs
d X Inverters are often required to cortral mechanical brakes.

These are usually installed on the maotor as an option.

The inverters can switch the brakes directly {e.q. 24 V brakes) or control an extema
Bralies may be released automatically, by the inverter Enable # Run signal. or manu:
The interaction between machine control system and brake is particulary important 1
Haorzontal applications require a less sophisticated brake contral.

Corfiguration of digital inputs e
Corfiguration of analog inputs
Corfiguration of digital outputs

Corfiguration of analog outputs
Fieldbus - CAMopen
= Configuring the process controller
Ormrnnn cnmbeellor - jdle state and rinse function
= Additional functions

There are £ brake control modes available in the inverter:
Aute mode controlled by the inverter intemally or Manual mede controlled by a digita

o
(RIS PRI

Wireless LAN (WLAN)
DC braking
Brake energy management

Load loss detection
Access protection (3 ) SEIiE II‘ n
e - Automatically [0]
F‘ara:etcer change-over Manualy [1]
Holding brake control Off [2]
e brake logic tself only provides digital

Flying restart circuit

Device overload monitoring
Additive voltage impression
Position counter

Encoder settings

In most cases the user will assign the relay to the function.

[T] Readyfor operation [51] v

Relay

Lenze



Fren Ayarlari

Fren Acma/ Kapama gecikme suresi

>

>
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Surucu Default  fren
ayarlari resimdeki gibidir.
Grafige gore istedigimiz
fren ayarlarini yapabiliriz.

Fren agma zamanini (2)
P712:003, fren kapama

zamanini Ise (3)
P712:002
parametresinden

degistirebilirsiniz.

© Lenze SE

Brake mode II‘ Automatically [0]

£

The brake logic itseff only provides a "release command”, connectable to any digital output via digital connection list.

In most cases the user will assign the relay to the function.

Belay II‘ Ready for operation [51]

Select the use case

(O Horizontal - Closing level and holding load active

(® Vertical - Holding load active

0 Motor activation time
9 Brake opening time
9 Brake closing time

] Co—
hCa—

£

Input
Operation enabled

Frequency setpoint

Output

Frequency setpoint

f [Hz],

f [Hz],

Lenze



Motor Fren Direnci Baglantisi
Rejen uygulamalar icin Direng¢ ayarlari

» Frenleme direnci igin ekstra bir module
ihtiyac yoktur. X105 soketindeki Rb1 ve Q Q
Rb2 giriglerine direng baglanabilir.

i
baglamak igin i550 serisi surucu olmalidir, % - DI > 3 L |

@iSlO serisine diren¢g baglanamaz. Direng
(@)

I
|
|
T
!
!
T TT
L —
il
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Motor Fren Direnci Baglantisi
Diren¢ Degerlerinin Surucuye Tanitma

>

21

Frenleme direnci
degerlerinden omaj bilgisini
P707:02, gug bilgisini P707:03
e giriyoruz.

Direncin  aktiflesmesi  igin
P706:01’i 4 yapiyoruz.
Direncin  devreye gireceqi
voltaj toleransi igin P706:03’e

de 100 yazarak ayarlari enter
tusu ile kaydediyoruz.

© Lenze SE

(2550002

P707:002

Brake resistor: Resistance value 7 (4]

(x2550:003

P707:003

Brake resistor: Rated power 7 W

Keypad ile Frenleme Diren¢ Degerleri

P707:02 — Direng Degeri (Ohm)

P707:03 — Diren¢c Gucu (Watt)

P706:01 — 4 yapilarak direng aktiflestirlir
P706:03 — 100 yapilarak tolerans voltaji girilir

Lenze



Start — Stop Metotlari
Start Metotlari(P203:001)

22

>

>

Normal [0] — Default olarak gelen ayardir. Normal
olarak rampali sekilde harekete baslar.

DC braking [1] — motor P704.02 de belirtilen sitre
kadar DC frenleme yapar ve sonra hareketine
baslar.

Flying restart circuit [2] — motor bogsta
donuyorken start verildiginde motoru durdurmadan
motor anlik degerini okuyarak o degerden start
alir.

Pre-magnetisation [3] — motor harekete
baslamadan Once On miknatislanma ile kalkis
akim degerini azaltabilir ve daha duzgun bir
hizlanma eqgrisi gizebilir.

© Lenze SE

Start method
Start at powerup

Stop method

=] (=] =]

LOMMguration or andidd INpLUrs

Mormal [(]

OC braking [1]
Fhving restart circuit [Z]
F're-rnagnetisatiun [3]

Lenze



Start — Stop Metotlari
Stop Metotlari (P203:003)

23

Coasting [0] - Motoru serbest durusta
durdurmak igin kullanilir.
Standard ramp [1] — Default olarak gelen

degerdir. Motora girilen rampa degerleriyle durur.

Quick stop ramp [2] — Motor quick stop
rampasiyla durur.

Switch-off positioning [3] — motor dur dedikten
sonra hep ayni tur sayisini atarak durmasini
saglamak icin kullanilir. Bunuda durus rampasini
geciktirerek yapar.

© Lenze SE

Stop method

Minimum frequency

1]

1]

Standard ramp [1] o

Coasting [0
Quick stop ramp [2]
Switch-off positioning [3]

Lenze



Start — Stop Metotlari

Diagnosis  Settings  Parameterlist Trend Exras

{)} < |oveniew
® G

e ; . Basic setting
Surucu caligiyorken elektrikler kesilirse Device name M

ve geldiginde motorun direkt start almasi S (7] [MS: Velocky mode (2 5
isteniyorsa P203:002 on (1) yapilmalidir.

Rated mains voltage |I| ? e
Activate network control II' Mot connected [0] e

Corfiguring the netwaork

Default setpoint source |I| Analog input 1 [2] e
Cnnﬁguratinn af analng inpuits

Start method [1] Nommal [0] v

Start at powerup |I| Cff [0] e

Stop method |I| Standard ramp [1] W

24 © Lenze SE mnze



Analog Input Ayarlari
Analog Input 1 — Easy Starter ile

Easy Starter
baglandiginizda,

Parameter dialogs b4

= Overview
= Basic setting
Starting/stopping performance

1- Settings sekmesine girilir.

2- Acilan sayfada Configuration
analog inputs kategorisine tiklanir.

Inverter load characteristic

Mains voltage

Frequency limitz and ramp times

Quick stop

S-shaped ramps

= Mator cantrol

WA characteristic control (VFC)

Mator rotating direction

Switching frequency changeover

Mator protection

= Optimisation of motor contol

VA voltage boost
Skip frequencies
Slip compensation
Oscillation damping
Optimising the staling behaviour

Metor control selection

Torgue control w/ freq. limit

& Hexible 1/0 configuration
Start / stop motor
Setpoint change-over

of

3- Input range alanindan, girisi 4-20mA
veya uygun giris degerini ayarlayabiliriz.

4- Analog input girisinden gelen degerin
belirttigimiz degerin Uzerinde ise uyarl
vermesini saglamak igin ayari yapiyoruz.

5- istenilen esik degerini belirtiyoruz.

6- Esik degeri asiminda
surucuyu hataya gecirebilirsiniz.
ihtiyaciniz yok ise kapatabilirsiniz.

isterseniz
Buna

Reset emor

Activating DC braking manually
Activating ramp 2 manually
Triggering a user-defined fault
Corfiguration Frequency threshold

Analog Input 2

Corfiguration of analog outputs
Fieldbus - CANopen
= Configuring the process controller
Process controller - idle state and rinse funct]
= Additional functions
Keypad
Wireless LAN (WLAN)
DC braking

Ayni ayarlari Analog

Default

Input 2 iginde
olarak ozel bir

yapabilirsiniz.
uygulamaniz yok ise 0-10V yuklu olarak gelir
ve direkt olarak kullanabilirsiniz.

25 © Lenze SE

Programi ile slriclye “‘me‘”"“ e B
EI ﬂ €— Overview"Flexible |/0 configuration‘Corfiguration of analog inputs

DEITT PABMETSTs 1 A00s

|l o0 . -

EH Analog input 1

Monitoring condition

[1]

®

Filter time

@

Input range
(T]]4..20mA L4

Monitoring threshold

[T[s00 | =

|I'I15

IN > trigger thresheld [1] ~

% - K N <?
[ A [ 1=

v||

>?

m|N0re=ponse[ﬂ]

‘ Emor response

Monitoring threshold

d

I[mA]

24\ supply OK

Calibration successful
Input cument too low

Input voltage too low

Input voltage too high
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Analog Input Ayarlari
Analog Input 1 — Keypad ile

Diagnosis  Settings  Parameterlist Tremd — Extras

1- Input range ayarlamak igin

‘m €—  Overview"Fexible 1/0 corfiguration\Configuration of analog inputs Search parameters in dialogs | Qoo -~ -
P430:001 e gelinir. A§ag|daki ayarlardan Parameter dialogs o B Analoginput 1
biri secilir; g e

Starting/stopping performance

. 10 VDC Inverter load characteristic

Mains voltage

. 5 VD C Frequency limits and ramp times

Quick stop

.10 VDC e

= Motor control
20 mA WA characteristic control (VFC) Monitoring condition

[ Metor rotating direction |I| IM = trigger threshold [1] ~
Switching frequency changeaver
. 20 mA Motor protection Input range | Filter time Manitoring threshold
bt

AN ]O
(@) EN | V] [e]) (@)

o

= Optimisation of motor control 1 |4 ... 20mA [4] [1] |'H:l | ms 1] %

VA voltage boost

2- Anglgg.input girisi.r)der) gelgn degerin S A . =
belirttigimiz degerin Uzerinde ise uyari o \ :
vermesini saglama igin o % 4 [ =

& Hexible /0 configuration 100 Emmor response
lI‘ | Mo response [0] ~ |
Monitoring threshold

P430:009 u degistiriyoruz. A .

3- Istenilen esik degerini beliritmek icin Actvaing DC braking manaly

Activating ramp 2 manually
Triggering a user-defined fault

P430:008 e istedigimiz degeri yaziyoruz. S | Al
(% deger girilir.) s O

4-Esik degeri agiminda isterseniz surtcuyu Analog Input 2 igin
hataya gecirebilirsiniz. Buna ihtiyacimiz

yoksa P430:010 dan kapatabilirsiniz. P431:XXX olarak ayni parametre degisikliklerini
yapabilirsiniz.

Lenze
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Hiz Referansi Ayarlama
Analog Input 2'nin hiz referansi olarak ayarlanmasi

Easy Starter Programi ile surlcuye
baglandiginizda,

1- Parameter list sekmesine giriyoruz.

= Parameter list Value Unit
H H Group 0 - Favorit . el = =
2- Acllan sayfada Group2 — Basic setting ——— S ——— T ——
kate g O riS i n e baS I yo ru Z A = Frequency control: Default setpoint source Analog input 2 [3]
’ Fromd=lEesim (2860:002 | P201:002 PID control: Default setpaint source E:?:dirgﬂm ; ~
. . gm“p g : Eetwork mn;jl ; ; Torque cortrol: Defautt setpoint source mmﬂ%_
3- Frequency control: Default setpoint Gouw 5 Procemarinkr : : — Newri 51 ;
H H Group 8 - Sequencer TR RN Keypad setpoints: Process controller setpoi - F 1D unit
Fi et 3[13]
SO u rce parametreSInl An aI o g I n p Ut 2 x2601:003 P202:003 Keypad setpoints: Torque setpoint Fmﬂ:gs::etd[‘l-ﬂ 3
O I arak aya rI I yo ru Z . (x2838:001 P203:001 Start/stop configuration: Start method Emﬂ:g E::g g Hg%
x2838:002 P203:002 Start/stop configuration: Start at power-up E:gﬂzg E::g ; H;}
H (x2838:003 P203:003 Start/stop configuration: Stop method Frequency preset 9 [19]
Bu I§Iem Sonucunda defaUIt Olarak An a'I Og (x2540:001 P208:001 Mains settings: Rated mains voltage Eﬁﬂ;gs:zz :II?E?}
4 H H B : Fi 12
I n p u t 1 O I an d eg e rl An al Og I n p ut 2 I | e x2540.002 P208:002 Mains settings: Undervoltage wam. thresh. F:gﬂ:g E:::: 13 %%1 4
x2540:003 P208:003 Mains settings: Undervoltage emor thresh. Erequency preset 1‘! @'}l W

degistirerek motor hizini Analog Input 2 ile
degistirebiliriz.

Keypad

P201:001 i 3 yaparak motor hizini Analog Input 2 den degistirmek icin degisikligi yapiyoruz.
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Digital Output Ayarlari
Easy Starter ile

Easy Starter Programi ile surtcuye
baglandiginizda,

1- Settings sekmesine giriyoruz.

2- Acilan sayfada Configuration of digital
outputs kategorisine basiyoruz.

3- Digital output 1 alanindan, girisi
istedigimiz degere atayarak, digital output
dan bilgi alabiliriz.

Keypad ile

P420:002’yi degistirerek digital output
cikisini ayarlayabiliriz.

28 © Lenze SE

farameterlist Trend Exras

Parameter dialogs b

= Basic setting
Starting/stopping performance
Inverter load characteristic
Mains voltage
Frequency limits and ramp times
Quick stop
S-shaped ramps

= Motor control
W/ characteristic contral (VFC)
Motor rotating direction
Switching frequency changeover
Motor protection

Civerview\Flexible |/0 configuration®\Corfiguration of digital outputs Search parameters

|2 00 -« -

The user may assign a condition to control the state of the
inverter digital outputs and relay. When the condition is true
the digital output or relay will be asserted  energized.

In addition each output can be individually configured so that the signal sent
from the inverter is logically inverted such that the inverter can be configured to
give either normally open (default) or nomally closed (inverted) functionality to

each digital output or relay.

Relay II‘ | Ready for operation [51] w

= Optimisation of motor control
VA voltage boost
Skip frequencies

Slip compensation
Oscillation damping
Optimising the stalling behaviou
Motor control selection
Torque control w/ freq. limit
= Flexible 1/0 configuration
Start / stop motor
Setpoint change-over
Reset emor
Activating DC braking manually
Activating ramp 2 manually
Triggering a user-defined fault
Configuration Frequency threshold
Configuration of digital inputs

= Configuring the process controller

Process controller - idle state and ri
= Additional functions

Keypad

Wireless LAN (WLAN)

DC braking

Brake energy management

Load loss detection

Current monitoring for overoad

Stop active [53]

Digital output 1 |I| Torque limit reached [79] ~ I I IJ_—]'I H
Runining [50] H
" L]
. )
Function m Operation enabled [52] S :
1 )

'

-|Quick stop active [54]

Inverter disabled (safety) [55]
Fault active [56]

Emor {non-esettable) active [57]
Device waming active [58]
Device trouble active [55]
Heatsink temp. wam. active [60]
Motor PTC emor active [65]
Flying restart circuit active [66]
DC braking active [67]

Stop command active [68]
Rotational direct. reversed [65]
Freq. threshold exceeded [70]
Actual speed =0 [71]

Setpoint speed reached [72]
PID feedback = setpoint [73]
PID sleep mode active [74]

FID MIN alam active [75]

PID MAX alam active [76]

FID MIN-MAX alam active [77]
Current limit reached [78]
Torque limit reached [79]
Emor of analog input 1 [81]
Emor of analog input 2 [82]
Load loss detected [83]

Heavy load monitoring [84] v

Lenze



Role Ayarlari
Easy Starter ile

Easy Starter Programi ile surtcuye
baglandiginizda,

1- Settings sekmesine giriyoruz.

2- Acilan sayfada Configuration of digital
outputs kategorisine basiyoruz.

3- Relay alanindan, girigi istedigimiz degere
atayarak, roleyi ayarliyuoruz. Normalde
acik veya Normalde kapali uglarindan bilgiyi
alabiliriz,

Keypad ile

P420:001’i degistirerek role ¢ikisini
ayarlayabiliriz.
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arameterlist Trend Extras

=
(]

Parameter dialogs e
= Overview
= Basic setting
Starting/stopping peformance
Inverter load characteristic
Mains voltage
Frequency limits and ramp times
Guick stop
S-shaped ramps
= Motor control
VA characteristic contral (VFC)
Mator rotating direction
Switching frequency changeover
Motor protection
= Optimisation of motor control
W voltage boost
Skip frequencies
Slip compensation
Oscillation damping
Optimising the stalling behaviou
Motor control selection
Torgue control w/ freq. limit
= Fexible 1/0 corfiguration
Start / stop motor
Setpoint change-over
Reset emor
Activating DC braking manually
Activating ramp 2 manually
Triggering a user-defined fault
Configuration Frequency threshold
Configuration of digital inputs

el D)

= Corfiguring the process controller

Process controller - idle state and ri
= Additional functions

Keypad

Wireless LAN (WLAN)

DC braking

Brake energy management

Load loss detection

Current monitaring for overoad

Overview'\Flexible 1/0 corfiguration®Configuration of digital outputs

|a o0 -«

The user may assign a condition to control the state of the
inverter digital outputs and relay. When the condition is true
the digital output or relay will be asserted / energized.

In addition each output can be individually configured so that the signal sent
from the inverter is logically inverted such that the inverter can be configured to
give either nomally open {default) or nomally closed (inverted) functionality to

each digital output or relay.

Relay (1
Digttal output 1 II‘
Function m

Ready for operation [51]

Operation enabled [52]

Stop active [53]

Guick stop active [54]

Inverter disabled (safety) [55]
Fault active [56]

Emor {non-esettable) active [57]
Device waming active [58]
Device trouble active [55]
Heatsink temp. wam. active [60]
Motor PTC emor active [65]
Flying restart circuit active [66]
DC braking active [67]

Stop commiand active [68]
Rotational direct. reversed [65]
Freq. threshold exceeded [70]
Actual speed = 0[71]

Setpoint speed reached [72]
PID feedback = setpoint [73]
PID sleep mode active [74]
PID MIN alam active [75]

PID MAX alarm active [76]

PID MIN-MAX alarm active [77]
Current limit reached [78]
Torque limit reached [75]
Emor of analog input 1 [81]
Emor of analog input 2 [82]
Load loss detected [83]

Heavy load monitoring [84)

X9
| r—— | COI’\_!'I°
| et T
Ié}-\ o
°| NO
— =

Lenze



Uygulama 1
Analog Sinyal ile Calisma

Lenze 500 serisi suruculer, fabrika ayarlarinda
potansiyometre kullaniimaya hazir olarak uretilmektedir.

>

30

Motor degerlerini(motor parametreleri icin tiklayiniz)
girdikten sonra Analog Input 1 (All)e
Potansiyometre veya analog referans verilir (0-10V
fabrika ayarlandir). Digital Input 1 (DI1) ile start
sinyali vererek, gelen analog referans bilgisine gore
motoru dondurebilirsiniz. Minimum ve maksimum
frekans degQerlerini degistirmek istiyorsaniz sag
tarafta bulunan minimum ve maksimum frekans
parametrelerini degistirmeniz gerekmektedir.

Motor donme yonunu degistirmek icin Digital Input 3
(DI3)G  kullanabilirsiniz.  (DI3  sinyali  yokken,
Dllsinyali verilirse motor ileri, DI3 sinyali varken,
Dl1sinyali verilirse motor geri donecektir.

© Lenze SE

P400:2

P400:13

Parametreler

P210:00 — Minimum Frekans (Hz)

P211:00 — Maksimum Frekans (Hz)

P430:02 — Analog Input 1 Minimum Frekans (Hz)

P430:03 -- Analog Input 1 Maksimum Frekans (Hz)

P220:00 — Hizlanma Rampasi (sn)

P221:00 — Yavaslama Rampasi (sn)

GND

All

Al2

1k ... 10k
Potentiometer

AO1

1ov

24av

D1

Invert rotation —_—

DI2

DI3

D4

All

Mains

DIl

DI3|

50 Hz

DIS

GND

NO

com

NC

Motor
Frequency

50 Hz P221.00

» Deceleration
time 1
OHz /* ! HY H : )

Stop method based

P220:0 . ;
on P203:3 setting
Acceleration -50 Hz

time 1

Lenze



Uygulama 2
Tek Hiz Calisma

>
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Motor parametrelerini giriniz (motor parametreleri igin
tiklayiniz)

Hiz bilgisi i¢cin P400:18 parametresini 11 (Digital Input 1)
olarak seginiz.

Motorun doneceqi hiz frekansini P450:01
parametresinden giriyoruz.

Digital Input 1l'e start sinyalini verdigimizde P450:01
parametresinde girdigimiz frekans degerine gore motor
donmeye baslayacaktir.

Motor donme yonunu degistirmek icin Digital Input 3
(DI3)'U kullanabilirsiniz. (DI3 sinyali yokken, Dllsinyali
verilirse motor ileri, DI3 sinyali varken, DI1sinyali verilirse
motor geri donecektir

© Lenze SE

Parametreler

P210:00 — Minimum Frekans (Hz)
P211:00 — Maksimum Frekans (Hz)
P220:00 — Hizlanma Rampasi (sn)
P221:00 — Yavaglama Rampasi (sn)
P400:18 — Hiz Input konfigurasyonu

P450:01 — Frekans ayari (Hz)

Lenze



Uygulama 3
Cift Hiz Calisma

Motor parametrelerini giriniz (motor parametreleri icin tiklayiniz).

» 1. Hiz icin P400:18 parametresini 11 (Digital Input 1) olarak

32

ayarliyoruz. 2. Hiz igin P400:19 parametresini 12 (Digital Input 2)
olarak ayarliyoruz.

1. Hizit P450:01 parametresinden, 2. hizi ise P450:03
parametresinden ayarliyoruz.

Digital Input 1’e start sinyalini verdigimizde P450:01 parametresinde
girdigimiz frekans degerine gbore motor donmeye baglayacaktir.
Digital Input 1 ile Digital Input 2’yi ayni anda verirsek ise motor ikinci
hiz ile donecektir.

Motor donme yonunu degistirmek icin Digital Input 3 (DI3)'u
kullanabilirsiniz. (DI3 sinyali yokken, DIl1sinyali verilirse motor ileri,
DI3 sinyali varken, DI1sinyali verilirse motor geri donecektir

© Lenze SE

Parametreler

P210:00 — Minimum Frekans (Hz)
P211:00 — Maksimum Frekans (Hz)
P220:00 — Hizlanma Rampasi (sn)
P221:00 — Yavaglama Rampasi (sn)
P400:18 — 1. Hiz Input konfiglirasyonu
P400:19 — 2. Hiz Input konfiglirasyonu

P450:01 — 1. Hiz ayarn (Hz)

P450:03 — 2. Hiz ayar (Hz)

P400:13 — Motor donme yonunu degistirme
konfiglrasyonu

Lenze



Uygulama 4
lleri-Geri Farkli Hizla Calisma

>
>

A\
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Motor parametrelerini giriniz (motor parametreleri igin tiklayiniz).

lleri yon icin P400:08 parametresini 11 (Digital Input 1) olarak
ayarliyoruz. Geri yon i¢in P400:09 parametresini 12 (Digital Input 2)
olarak ayarliyoruz.

lleri hiz icin P400:18 parametresini 11 (Digital Input 1) olarak
ayarliyoruz. Geri hiz i¢cin P400:19 parametresini 12 (Digital Input 2)
olarak ayarliyoruz. P400:13 parametresini 0 (Not Connected)
olarak ayarliyoruz.

lleri hizi P450:01 parametresinden, Geri hizi ise P450:02
parametresinden ayarliyoruz. P450:03 parametresini ise 0’a
cekiyoruz.

P400:02 parametresini 15 (Digital Input 5) olarak ayarliyoruz.

P411:05 parametresini 1 (Inverted) olarak degistiriyoruz.

Motor; Digital Input 1(DI1) verildiginde ileri yonde P450:01’e girilen
deger ile, Digital Input 2(DI2) verildiginde ise geri yonde P450:02’
girilen deger ile donmeye baslayacaktir. Hizlari belirtilen
parametrelerden degistirebilirsiniz.

© Lenze SE

P210:00 — Minimum Frekans (Hz)
P211:00 — Maksimum Frekans (Hz)
P220:00 — Hizlanma Rampasi (sn)

P221:00 — Yavaslama Rampasi (sn)

P400:08 — ileri Input konfigtirasyonu

P400:09 — Geri Input konfigirasyonu

P400:13 — Motor donme yonunu degistirme
konfiglrasyonu (0 Not Connected Yap)

P400:18 — lleri Hiz Input konfigtirasyonu
P400:19 — Geri Hiz Input konfiglirasyonu
P411:05 - 1 (Inverted) olarak degistir
P450:01 — ileri Hiz ayari (Hz)

P450:02 — Geri Hiz ayari (Hz)

P450:03 — (0 olarak gir)

Lenze
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Uygulama 5
lleri-Geri Cift Hiz Calisma

Motor parametrelerini giriniz (motor parametreleri igin tiklayiniz).

lleri yon icin P400:08 parametresini 11 (Digital Input 1) olarak ayarliyoruz.
Geri yon igin P400:09 parametresini 12 (Digital Input 2) olarak ayarliyoruz.

lleri hiz icin P400:18 parametresini 11 (Digital Input 1) olarak ayarliyoruz.
Geri hiz igin P400:19 parametresini 12 (Digital Input 2) olarak ayarliyoruz.
lkinci hizi aktif etmek igin P400:20 parametresini 13 (Digital Input 3)
olarak ayarliyoruz. P400:13 parametresini 0 (Not Connected) olarak
ayarliyoruz.

lleri  hizi  P450:01 parametresinden, Geri hizi ise P450:02
parametresinden ayarliyoruz. lleri ikinci hizi P450:05, geri ikinci hizi ise
P450:06 parametresinden ayarliyoruz. P450:03 parametresini ise O’a
cekiyoruz.

P400:02 parametresini 15 (Digital Input 5) olarak ayarliyoruz.
P411:05 parametresini 1 (Inverted) olarak ayarliyoruz.

Motor; Digital Input 1(DI1) verildiginde ileri yonde P450:01’e girilen deger
ile, Digital Input 2(DI2) verildiginde ise geri yonde P450:02’ girilen deger
ile donmeye baslayacaktir. DI1 ile ayni anda DI3’U de verirseniz ileri ikinci
hiz (P450:05) aktif olacaktir. DI2 ile ayni anda DI3'U de verirseniz geri
ikinci hiz (P450:06) aktif olacaktir. Hizlar belirtilen parametrelerden
degistirebilirsiniz.
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Parametreler

P210:00 — Minimum Frekans (Hz)
P211:00 — Maksimum Frekans (Hz)
P220:00 — Hizlanma Rampasi (sn)

P221:00 — Yavaslama Rampasi (sn)

P400:08 — ileri Input konfigiirasyonu

P400:09 — Geri Input konfiglirasyonu

P400:13 — Motor donme yénunu degdistirme
konfigtrasyonu (0 Not Connected Yap)

P400:18 — ileri Hiz Input konfigiirasyonu
P400:19 — Geri Hiz Input konfiglirasyonu
P400:20 —2. Hiz Input konfiglirasyonu
P411.05 — 1 (Inverted) olarak degistir
P450:01 — ileri 1. Hiz ayari (Hz)

P450:02 — Geri 1. Hiz ayari (Hz)

P450:05 — ileri 2. Hiz ayari (Hz)

P450:06 — Geri 2. Hiz ayari (Hz)

P450:03 — (0 olarak gir)




Trend

Trend  sekmesiyle  surlcudeki Zgiggia ) = 2 < il

. . s o .
izlemek istediginiz degerleri canli
olarak izleyebilir grafigini cizdirebilir,
- oy .. 60000 60000-|
durdurup inceleyebilirsiniz.
2000 20000
40000 40000
- k. - -
= z ol E T B
5 & = 5
= 2 = =
o o o (&)
20000 20000
-2000-] -20000
0 0
“ozdoze | ozooze | ozooso | ozoosz | 020034 | oz0o3e | o0z0038 | 020040 | ozOodz | 02 0'0.44‘
11.04.19 Time 11.04.19
Mo. On Name Address Display parameter Value Ruler: value Rulers: difference Unit
# X[ 1 [ DCbus voltage 020870 P105.000 v
FIX] 2 Mator cursnt 0x2088:0 P104:000 A
] g 2D 0 06000
FIX] Velocity actual value 0x6044:0 P783:000 pm
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Cihaz Versiyon Guncellemesi
Sadece Easy Starter uzerinden USB modul ile yapilabilir !

mnze Home | Service | Application Knowledge Base | EASY Package Manager License G ®

i Developing Drafting I Implementing Manufacturing |} Ensuring L
B ideas W concepts W solutions W machines L productivity |
i v W il 11 1
) Bl P i
L] W vl 1
\ " 1" 1
v 5l ! i
- . TN . L Y D:) 1t PL \
Onemli!l! Suracl versiyonunu \ O SN
1 \ 1
" - i W Wl (1]
sadece USB modidl ile \
I 1 il it
. agn . . T i it I
uncelleyebilirsiniz. / /| /) i
g y , o
' i i t
1

1-Firmware loader programini i I
aglyoruz.

Downloading firmware
EASY Starter - Firmware loader

J..:..l For simple update of device firmware.
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Cihaz Versiyon Guncellemesi

Sadece Easy Starter uzerinden USB modul ile yapilabilir !

37

2-Program acildiktan sonra,

guncelleme yapilacak
cihazimizin  serisini  ve
haberlesme opsiyonunu

(Standart 10, Ethercat 10
vs.) segiyoruz. Daha sonra
yuklemek istedigimiz
versiyonu segiyoruz ve Next
butonuna basiyoruz.

© Lenze SE

EASY Starter (Firmware Loader) V1.15.0.0 (Manufacturer license) —

Fimware selection

Preparation

Download

Done

Please select the fimware for the download:

- 510
= 550
= 1550 CAN standard 10

EJ'--Q] i550 EtherCat standard 10
[-kgj 550 ethemet POWERLINK standard 10

Fimware Infermation:

Package name: i550 CAN standard 10 ¥05.03.00.18 (version: 1.0)
Firmware file: IOFWS1AC1X_05_03_00_18 Fw

Industrial-Drives, Lenze SAG

i500_05_03 (Build: 0)

V05.03.00.18

i-Series Fimware for i550 CAN standard 10

Content:

1) Contral Linit

2) EEPROM

Cancel

Lenze



Cihaz Versiyon Guncellemesi

38

© Lenze SE

= EASY Starter (Firmware Loader) ¥1.15.0.0 (Manufacturer license) — Y
Firmwvare selection Please follow the steps below:
Preparation 1. Connect Diagnostic adapter / module to your PC and your device (USB - Diagnosis via adapter ES4AZUS
/ USB - USB with medule iSMADUDDOO000S).
Establish connection 2. Make provisions to ensure that the controller inhibit remains intact. (After performing the fimware
update, the drive controller behaves the same as after being switched on )
Download Set controller inhibit by teminal if possible.

3. Switch your device on.
4. Select one of the detected and usable adapters  modules for download.

Detected adapters:

Status Serial number Manufacturer

LDM10018047173

After fimware download the drive controller is restarted.
' Please ensure that the drive controller does not start in an uncontrolled way.
. Set controller inhibit by terminal if possible.

< Back Next >

Done

Program bagli olan cihazi algiliyor ve cihaz guncelleme i¢in durumunu belirtiyor.(Ready)

Next butonu ile bir sonraki adima gegiyoruz.

Lenze



Cihaz Versiyon Guncellemesi

Sadece Easy Starter uzerinden USB modul ile yapilabilir !

Yeni acilan ekranda,

3- Online olunan cihazin mevcut firmware
versiyonu

4- Yuklemek istedigimiz firmware versiyonu

goruyor ve next tusuyla bir sonraki adima
gegciyoruz.

39 © Lenze SE

Firmware selection

Preparation

Establish connection

Daownload

. | EASY Starter (Firmware Loader) ¥1.15.0.0 {(Manufacturer license) — ot
Firmware:
Package name: |55'I] CAM standard 10 V05.03.00.18
Product line: |55'D
Tz E20CAN Sandad 10
L\
Version: w
Intformation: imware file: U U8 00 A
Industrial-Drives, Lenze SAG
i500_05_03 (Build: O)
V05.03.00.18 W
Device:
Cllbre code | IITA_WMAM'H'E
1L /7~\
CU Firmware version 1] I'Dﬁ.{H 0024 4
EVICE Name
Information:
Device connected.
i Ready to load fimware.
\‘) Operation not enabled.

Done

< Back

Mext =

Lenze



Cihaz Versiyon Guncellemesi
Sadece Easy Starter uzerinden USB modul ile yapilabil

ir !

= EASY Starter (Firmware Loader) V1.15.0.0 (Manufacturer license) — x

Establish connection

Download

11:05:18 Info Prepare loading firmware
11:04:24 Emor Firmware does not match the tanget system

Remedy Check if the fimware is suitable for the device. Identification information does
11:05:23  Info Load fimware to device

Yazilim guncellemesi yapilirken.

40 © Lenze SE

= EASY Starter (Firmware Loader) V1.15.0.0 (Manufacturer license)

Establish connection

Download

Done

Load firmware to device:

I 0

11:05:18 Info Prepare loading fimware
\j_) 11:04:24 Emor Firmware does not match the target system
Remedy Check if the fimware is suitable forthe device. ldentification information does
11:05:23 Info Load fimware to device
11:06:02 Info Download successful
11:06:03 Info Read version after download
11:06:04 Info Current version: 05.03.00.18
< >
<< Start < Back Finish Cance!

Yazilim guncellemesi bittiginde. Finish
butonuyla guncelleme islemini tamamliyoruz.

Lenze



DIKKAT!

Yaptiginiz ayarlarin kalici olmasi igin

Easy Starter programindan

parametre ayarlarini kaydetmeyi
unutmayiniz!

/
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== FASY Starter V1.15.0.0 - i550 ProfiNet standard 10 50 Hz - Digg gler - My Device

Controller
« Import
i ﬂ [ID o))) + ©w) » Enable
GBpot | norload  Upload dovice | Blink Login @ Inhibit

File
Dewvice st  Display device name (dewvice type) ~
4 [ Oniine devices | E
(@ &) My Device (i550 ProfiNet standard I L

Online comn

Diagnosis SettindS™ Parameterist Trend

m € Overview\Basic setting

Bl Default control source selection

Control selection [T] Rexible 1/0 configuration [0] .
Activate network ©
Fexible /O configuration =] [T] Constant TRU



DIKKAT!

Yaptiginiz ayarlarin kalici olmasi igin
Keypad ile parametre ayarlarini
kaydetmeyi unutmayiniz!

;
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Butun parametre ayarlari bittikten
sonra kaydetmek icin g «enter»
tusuna 3 saniye basili tutun.
Kaydetme islemi tamamlandiktan
sonra ekranda sag alt kosede Ki
SET ikonunun yanip sonmesi
duracaktir.



Llenze

As easy as that.



